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Jul 12, 2014, The University of Tokushima, 
Akinori Tsuji 

1 ロボットのピン割り当て 
 

2  配付部品の確認 
 －半田付け－ 
 

3 サーボモータの調整 
 

4 リモコンによるロボットの操作 

2 

本日の予定 
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マイコンボード 

④ 

⑤裏面 
③ 

② 

① 

① 

① ピンソケット    

        (Arduino互換） 
 

② スイッチ 
 

③ リモコン 
     （赤外線受信センサ） 
 

④ フルカラーLED 
 

⑤ ブザー 
     （圧電素子） 
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5.2 何処に何が接続されているか 
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マイコンボードの接続表 

Arduinoピン 機能 注釈 
3 焦電型赤外線センサ DigitalRead使用(割り込み) 
4 フルカラーLED FastLEDライブラリ使用 
5 サーボモータR Servoライブラリ使用 
8 スイッチ digitalRead使用 
9 サーボモータL Servoライブラリ使用 

10 ブザー Toneライブラリ使用 
11 リモコン IRremoteライブラリ使用 

A0 フォトインタラプタL AnalogRead使用 
A1 フォトインタラプタC AnalogRead使用 
A2 フォトインタラプタR AnalogRead使用 
A3 光センサ AnalogRead使用 

■ ディジタル 

■ アナログ 
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マイコンボードの入出力関係 

スイッチ 
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